Instytut pochwali sie robotem do zbierania jablek w sadach
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W odpowiedz na to wyzwanie od dwoch lat pracuja zespoty z I0-PIB oraz INWEBIT nad HarvBotem - inteligentnym robotem, ktéry ma zajac sie
zbieraniem jabtek deserowych w sadach. To projekt o niezwyklym wymiarze - laczy precyzyjna mechanike z zaawansowanym oprogramowaniem
sztucznej inteligencji. (fot. arch)

Naukowcy i inzynierowie podjeli jedno z najpowazniejszych wyzwan stojacych przed
rolnictwem - jak radzi¢ sobie z rosnacym deficytem pracownikéw sezonowych i gwatltownie
rosnacymi kosztami pracy? A przeciez reczny zbior owocow to dzis nawet polowa wszystkich
kosztow produkcji jablek deserowych w Polsce, a ten odsetek stale sie powieksza.

Dofinansowany przez Narodowe Centrum Badan i Rozwoju (NCBR) projekt jest jedna z najwiekszych
inwestycji ostatnich lat w krajowe rolnictwo precyzyjne. NCBR szuka innowacyjnych rozwigzan w
roznych sektorach - od inteligentnych systemow dla lekarzy, przez asystentéw w urzedach, az po
maszyny do zbierania owocéw.

- Cho¢ podczas swieta pokazemy jedynie atrape ramienia robota - zaprojektowang z myslq o
publicznych pokazach - prace nad dziatajgcym prototypem HarvBota zaczety sie w 2023 roku i nadal
trwajq - podkresla Dorota Konopacka, dyrektor 10-PIB w Skierniewicach.

Urzadzenie juz teraz testowane jest w sadach w okolicach Grdjca, a finalny model ma pojawic sie nie
wczesniej niz pod koniec 2025 lub na poczatku 2026 roku.



Instytut Ogrodnictwa - Panstwowy Instytut Badawczy w Skierniewicach w konsorcjum z poznanska
firmg INWEBIT chca wprowadzi¢ na rynek inteligentna maszyne do zbioru jabtek. Projekt stworzenia
robota realizowany jest ze srodkéw Narodowego Centrum Badan i Rozwoju (NCBR).

Mariusz Paszkiewicz, prezes spolki bedacej partnerem skierniewickiego instytutu, pytany o
szczegoly projektu zastrzega: - Jest duzo za wczesnie, aby méwic o mocach przerobowych i podawac
koszt produkcji naszego urzqdzenia. Przedsiebiorca podkresla natomiast: - Spodziewamy sie duzego
zainteresowania maszynqg wsrod uzytkownikow koncowych.

Z pewnoscia sad nie jest Srodowiskiem, ktdre jako pierwsze przychodzi na mysl, jesli chodzi o
zastosowanie sztucznej inteligencji. Gdy jednak zdefiniowac¢ trudnosci branzy, okaze sie, ze
»automatyzacja zbierania owocow jest swego rodzaju odpowiedzig na spodziewane problemy” -
braku pracownikéw w rolnictwie.

Jesli sztuczna inteligencja sprawdzi sie przy zbieraniu jabtek, by¢ moze bedzie mozna zaadaptowac
te technologie do produkcji robotdéw zbierajacych inne owoce. Robot wdrozony do praktyki ma
obnizy¢ koszty zbiordéw.

- Jest to duze wyzwanie, bo do tej pory srodki krajowe przeznaczone na opracowywanie tak
zaawansowanych maszyn dla rolnictwa byty niewielkie. Jednak uwazamy, ze polskie firmy i polscy
naukowcy sq w stanie opracowywac nawet najbardziej zaawansowane technicznie maszyny rolnicze
- powiedziat nam dr hab. Pawet Konopacki.

Co ciekawe, naukowcy ze Skierniewic maja swoje osiagniecia, jesli chodzi o konstrukcje maszyn
zastepujacych ludzi przy zbiorze np. sliwek, czy czeresni. Prototypowe urzadzenie do zbioru
czeresni, przypominajace ogromne wrota, znajduje sie w sadzie I0-PIB w Dabrowicach. Rodzaj
kombajnu wymaga minimalnej obstugi. Niestety na dalsze prace badawcze nad nim zabrakto
funduszy, cho¢ ten miat doskonale sobie radzi¢ w sadach w Polsce, ale i USA.

Prace nad stworzeniem robota do zbierania jabtek deserowych trwaja od 2023 r. Urzadzanie
testowane jest w sadach w rejonie Grojca. To, ktdre zostanie zaprezentowane na wystawie w Patacu
Prymasowskim, podczas swieta z pewnoscia bedzie budzi¢ ogromne zainteresowanie zwiedzajacych.
Trzeba mie¢ jednak swiadomos$¢, ze ramie jest atrapa, przygotowana na potrzeby publicznej
prezentacji ,umiejetnosci” robota. Na dzialajacy prototyp musimy poczekac.

Na realizacje projektu - rozwigzanie wyzwan technicznych, naukowcy maja czas do konca przysztego
roku. Kluczowe informacje to koszt urzadzenia, obcigzenie upraw i parametry konstrukcyjne.

Automatyzacja ma na celu transformacje rolnictwa. Co ciekawe, w 2023 r. naukowcy z uniwersytetu
w Melbourne w Australii opublikowali pierwsza analize dotyczaca kwestii etycznych i politycznych,
ktore pojawia sie, gdy rolnictwo bedzie coraz bardziej zautomatyzowane.

W rolnictwie - takze w gospodarstwach w powiecie skierniewickim, juz sa wykorzystywane
autonomiczne ciagniki i kombajny z GPS, zrobotyzowane stacje dojenia krow, testowane sa
zrobotyzowane zbieracze owocow i warzyw, wykorzystywane drony.

Naukowcy z Instytutu Ogrodnictwa-PIB podkreslaja, Ze rolnictwo - nie tylko w Polsce - stoi przed
powaznymi wyzwaniami, w tym zmianami klimatycznymi, wyczerpaniem gleby, utrata réznorodnosci
biologicznej, niedoborem wody. Roboty moga poprawi¢ wydajnosci, jednoczesnie zmniejszajac
poziom nawozdéw i stosowania pestycydow, a takze marnotrawstwo wody. Eksperci zwracaja jednak
uwage, ze robotyzacja moze mie¢ tez negatywne konsekwencje, w tym niewtasciwe zarzadzanie
chemikaliami, marnotrawienie zywnosci, jesli konsumenci oczekuja standaryzowanego lub
»doskonatego” produktu. Moze to réwniez doprowadzi¢ do dalszej standaryzacji hodowli i tworzenia



poprzez modyfikacje genetyczng upraw i zwierzat gospodarskich lepiej dostosowanych do zbiorow
robotycznych.

Istnieje rowniez obawa, ze mniejsze lub borykajace sie z problemami gospodarstwa moga przegapic
technologie i nie by¢ w stanie nadazy¢ za zmianami.

Koszty pracy rowniez mogtyby zosta¢ zmniejszone, ale oznaczaloby to oczywiscie zmniejszenie
mozliwosci zatrudnienia, szczegdlnie w przypadku obszaréw wiejskich, na ktérych mozliwosci
zatrudnienia sa rzadsze. Branza musi réwniez rozwazy¢ ryzyko, np. prob ,hackowania” czy
cyberatakow.

HarvBot to inteligentna maszyna, ktéra wykorzystuje zaawansowane algorytmy i kamery do
precyzyjnego rozpoznawania jablek na drzewie. Dzieki zastosowaniu sztucznej inteligencji
robot ma zidentyfikowac¢ dojrzale owoce, okresli¢ ich polozenie i delikatnie je zerwac.
Modulowa konstrukcja urzadzenia pozwala na latwa adaptacje do réznych warunkow
uprawowych i rodzajow drzew owocowych.

Niewatpliwe duza zaleta robotow jest to, Zze moga pracowac w dzien lub w nocy, nie potrzebuja
przerw, moga pracowac diugie godziny i zautomatyzowac powtarzalne zadania. Robotyka umozliwia
ludziom wykorzystanie umiejetnosci w technologii, a jednoczesnie moga wykonywac zadania,
ktorych ludzie nie chca lub nie sa w stanie wykonac.

Mariusz Paszkiewicz, prezes zarzadu INWEBIT sp. z 0.0. podkresla: - Obecnie we wszystkich
obszarach gospodarki widzimy koniecznosc¢ robotyzacji i automatyzacji procesow. Roboty rolnicze -
pozwalajgce na zwiekszenie wydajnosci i jakosci zbiorow - sq bardzo potrzebne, poniewaz pozwolg w
przysztosci na substytucje pracy recznej, ktorej coraz bardziej brakuje. Zdecydowalismy sie na
wspotprace z Instytutem ze wzgledu na imponujqce osiggniecia I0 oraz ogromne doswiadczenie
merytoryczne. Uwazamy, Ze w polqczeniu z naszymi kompetencjami w pracy nad sztuczng
inteligencjq, stanowimy podmiot godny zaufania do realizacji takiego przedsiewziecia.

Nauka weszta do sadow - ultradZwiekowe czujniki, kamery, platformy umozliwiajace identyfikacje i
unikanie przeszkdd to rozwiazania, ktore juz sa wykorzystywane.

Roboty wdrazane sa do pracy w szklarniach, wykorzystuja sztuczna inteligencje do zapylania roslin.
Firmy technologiczne testujg egzoszkielety, ktore majg by¢ wsparciem pracy fizycznej, zwiekszy¢
wydajnosci pracy przy zbieraniu owocéw. Na targach branzowych firmy prezentuja roboty, ktore
moga by¢ wykorzystywane przy opryskiwaniu, do zwalczania szkodnikéw i choréb, przy uprawie
gleby, pracy miedzy rzedami drzew owocowych, przy koszeniu, rozktadaniu nawozéw,
monitorowaniu gleby. Z niecierpliwoscia czekamy na robota ze Skierniewic.

Zrédlo: https://eglos.pl/aktualnosci/item/45123-instytut-pochwali-sie-robotem-do-zbierania-jablek-w-sadach



